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Asiakirja on sahkoisesti allekirjoitettu paatoksentekojarjestelmassa.

Yhdyskuntalautakunta, § 31, 11.02.2020
Yhdyskuntalautakunta, § 17, 28.01.2020

§ 31
Automaattisen liikennevalvonnan sijoittamisen yleissuunnitelma

TRE:574/08.01.02/2020

Yhdyskuntalautakunta, 11.02.2020, § 31

Valmistelija / lisatiedot:
Ari Vandell

Valmistelijan yhteystiedot
Liikenneinsindori Helja Aarnikko, puh. 040 806 4917, etunimi.
sukunimi@tampere.fi

Lisdtietoja paatoksesta
Hallintosihteeri Jonna Koivumaki, puh 040 124 1626, etunimi.
sukunimi@tampere.fi

Paatos

Automaattisen lilkkennevalvonnan sijoittamisperiaatteet ja
yleissuunnitelma valvontakohteiden sijoittamisesta kaupungin
katuverkon osalta (liite 1 piirustusnumero 20893 yleissuunnitelmakartta
ja taulukko) hyvaksytaan.

Kaupunki vastaa valvontapisteiden hankintaan ja asennukseen liittyvista
kustannuksista katuverkolla. Yleissuunnitelman kohteet on tavoitteena
toteuttaa vuosina 2020-2024 investointiohjelman puitteissa.

Lisaksi hyvaksyttiin seuraava toivomusponsi:

Lautakunta toivoo, ettd tarkemman kohdesuunnittelun yhteydessa
yleissuunnitelmassa mainituilla paavaylilla selvitetdan koulujen ja
paivakotien kohdalla mahdollisuus ja tarve asentaa harkinnan mukaan
yksittaisia kameratolppia myds paavaylista risteaville teille. Yntena
kohdesuunnittelun tavoitteena tulee olla myds koulujen ja paivakotien
koko valittdman lahialueen liikenneturvallisuuden parantaminen,
perustaen tarve aiemmin tuotettuun tietoon liikenteen vaaranpaikoista.

Esittelija: Mikko Nurminen, Johtaja

Paatésehdotus
Esittelija uudisti paatésehdotuksensa:

Automaattisen liikennevalvonnan sijoittamisperiaatteet ja
yleissuunnitelma valvontakohteiden sijoittamisesta (liite 1
piirustusnumero 20893 yleissuunnitelmakartta ja taulukko) hyvaksytaan.
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Liitteet

Kaupunki vastaa valvontapisteiden hankintaan ja asennukseen liittyvista
kustannuksista katuverkolla. Yleissuunnitelman kohteet on tavoitteena
toteuttaa vuosina 2020-2024 investointiohjelman puitteissa.

Kokouskasittely
Asian esittelija, johtaja Nurminen muutti paatésehdotuksensa kuulumaan
seuraavasti:

Automaattisen liikennevalvonnan sijoittamisperiaatteet ja
yleissuunnitelma valvontakohteiden sijoittamisesta kaupungin
katuverkon osalta (liite 1 piirustusnumero 20893 yleissuunnitelmakartta
ja taulukko) hyvaksytaan.

Kaupunki vastaa valvontapisteiden hankintaan ja asennukseen liittyvista
kustannuksista katuverkolla. Yleissuunnitelman kohteet on tavoitteena
toteuttaa vuosina 2020-2024 investointiohjelman puitteissa.

Puheenjohtaja totesi ndin muutetun paatésehdotuksen olevan asian
kasittelyn pohjana.

Erik Lyden teki seuraavan toivomusponnen: Lautakunta toivoo, etta
tarkemman kohdesuunnittelun yhteydessa yleissuunnitelmassa
mainituilla paavaylilla selvitetaan koulujen ja paivakotien kohdalla
mahdollisuus ja tarve asentaa harkinnan mukaan yksittaisia
kameratolppia my6s paavaylista risteaville teille. Yhtena
kohdesuunnittelun tavoitteena tulee olla myos koulujen ja paivakotien
koko valittéman lahialueen liikenneturvallisuuden parantaminen,
perustaen tarve aiemmin tuotettuun tietoon lilkkenteen vaaranpaikoista.

Sonja Harmaala, Ossi Aho ja llpo Sirnié kannattivat Lydénin ehdotusta.

Lautakunta hyvaksyi yksimielisesti Lydénin toivomusponnen.

Tiedoksi

kapa/lisu, raksa, Sisa-Suomen Poliisi/ Jari Nakki, Sisa-Suomen Poliisi/ Kari
Lehtonen, Sisa-Suomen Poliisi/kirjaamo, Pirkanmaan ELY/Roosamari
Leppala

1 Liite Yla 28.1.2020 Yleissuunnitelma automaattisten
kameravalvontapisteiden sijainneista
2 Liite Yla 28.1.2020 Yleissuunnitelma, taulukko

Yhdyskuntalautakunta, 28.01.2020, § 17

Valmistelijat / lisatiedot:
Ari Vandell

Paatos
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Asia jatettiin poydalle.
Esittelija: Mikko Nurminen, Johtaja

Paatosehdotus oli

Automaattisen liikennevalvonnan sijoittamisperiaatteet ja
yleissuunnitelma valvontakohteiden sijoittamisesta (liite 1
piirustusnumero 20893 yleissuunnitelmakartta ja taulukko) hyvaksytaan.

Kaupunki vastaa valvontapisteiden hankintaan ja asennukseen liittyvista
kustannuksista katuverkolla. Yleissuunnitelman kohteet on tavoitteena
toteuttaa vuosina 2020-2024 investointiohjelman puitteissa.

Perustelut
Lahtokohdat ja tavoitteet

Tampereella on muutamia vanhoja automaattisia
kameravalvontapisteitd, joista ainakin osa on ollut muuttuneiden
tilanteiden vuoksi pois kaytdsta. Katuverkolla ainoat talla hetkella
toiminnassa olevat valvontapisteet ovat Hatanpaan valtatiella.
Lahdenperankadun ja Lempaalantien eritasoliittyman itaiseen
ramppiliittymaan on valmistumassa uusi valvontapiste. Valvontapisteilla
voidaan valvoa ajonopeuksia ja liikennevalojen noudattamista.

Poliisi vastaa kaikkien Suomessa olevien valvontapisteiden
valvontatyosta. Valvontapisteitd on enemman kuin poliisilla on
kaytossaan kameroita, joita tarvitaan valvonnan suorittamiseksi. Poliisi
asettaa kamerat tie- ja katuverkolla oleviin valvontapisteisiin ja vaihtaa
saannollisesti kameroiden paikkoja. Kaikki valvontapisteet eivat ole
samanaikaisesti toiminnassa.

Uuden sukupolven valvontakameroita on tulossa yhteensa 150
kappaletta Suomeen seuraavan viiden vuoden aikana. Uusia
tolppapaikkoja tulee Suomeen ainakin 500 kappaletta. Ensimmaiset
uudet kamerat on otettu kayttédn viime vuonna valtateilla 4 ja 6 seka
Oulun ja Helsingin keskustoissa. Uudet valvontakamerat mittaavat
autojen nopeutta tutkatekniikalla, jolloin katuun ei enda tarvitse asentaa
silmukoita. Kuvat ja kuvien tiedot siirtyvat kameroista langattomasti
poliisin liikkenneturvallisuuskeskukseen.

Liikenneturvallisuus on liikennesuunnittelun keskeinen lahtékohta
Tampereella. Ajonopeuksien hillitseminen on tehokas tapa parantaa
liikenneturvallisuutta. Nopeusrajoitusjarjestelman uudistus hyvaksyttiin
yhdyskuntalautakunnassa 29.12.2016 ja aluenopeusrajoituksen muutos
toteutetaan parhaillaan asuinalueittain. Nopeusrajoitusmuutosten
hyodyt liilkenneturvallisuuden parantamiseen saadaan parhaiten toteen,
kun nopeusrajoitusten noudattamista tuetaan automaattisella
kameravalvonnalla.

Automaattisen kameravalvonnan ensisijaisena tavoitteena on parantaa
liikenneturvallisuutta. Valvonnalla voidaan vahentaa
liikenneonnettomuuksia, jotka aiheutuvat ylinopeudesta tai punaista pain
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ajamisesta. Kun valvontapisteita on sijoitettu tarpeeksi kattavasti koko
kaupungin alueelle, on taman arvioitu alentavan ajonopeuksia ja
parantavan liikennevalojen noudattamista muuallakin kuin valvotuilla
katuosuuksilla. Téma parantaa myos asukkaiden turvallisuuden tunnetta.
Lisaksi onnettomuuksien vahenemisen kautta yhteiskunnalle kohdistuvat
onnettomuuskustannukset vahenevat.

Sijoittamisperiaatteet

Automaattivalvonnan sijoittamisperiaatteet ja

ehdotus automaattivalvontakohteiden ja -jaksojen sijoittumisesta on
valmisteltu yhteistydssa Tampereen kaupungin Liikennejarjestelman
suunnitteluyksikon, Pirkanmaan ELY-keskuksen liikennevastuualueen ja
Sisa-Suomen poliisilaitoksen edustajien kanssa.

Periaatteiden tavoitteena on, etta automaattivalvontakohteet
sijoitettaisiin yndenmukaisesti koko kaupungin alueella ja etta jokaiselta
valvontapisteelta saataisiin mahdollisimman suuri hyoty
liikenneturvallisuudelle.

Lilkenneturvallisuus ja koettu turvallisuus

® Kohteet, joissa tapahtunut paljon onnettomuuksia (IND5 vah. 0,70)

® Automaattivalvonnan ensisijaisena tavoitteena on
liikenneturvallisuuden parantaminen. Kohteita voidaan tarkastella
esim. onnettomuushistorian perusteella hyédyntdmalld IND5 arvoa,
joka painottaa henkilévahinkoon johtaneita onnettomuuksia.

® Tienpitajan saamat palautteet ja turvallisuusaloitteet, joissa
onnettomuusriskin pisteytyksen perusteella on todettu merkittava
onnettomuusriski.

Katuluokka, liikennekayttaytyminen ja liikennemaara

® Katuluokka on paakokoojakatu tai alueellinen kokoojakatu

® Kohde sijaitsee padkokoojakadulla tai alueellisella kokoojakadulla.
Padkaduilla ja alueellisilla kokoojakaduilla viltetddn rakenteellisia
rauhoittamiskeinoja mm. joukkoliikenteen sujuvuuden ja liikenteen
vélityskyvyn turvaamiseksi. Ajonopeuksien kohotessa liian suuriksi on
tarpeellista vaikuttaa nopeusrajoitusten noudattamiseen.
Automaattinen kameravalvonta on yksi harvoista keinoista vaikuttaa
ajonopeuksien noudattamiseen péddkokoojakaduilla ja alueellisilla
kokoojakaduilla.
Kohonneet ajonopeudet ja punaista pain ajaminen
Katujaksot tai liittymdt, joissa keskinopeus on vahintéddn 4 km/h yli
nopeusrajoituksen tai V85 nopeus vahintédn 8 km/h yli
nopeusrajoituksen. Tieto kohteista saadaan poliisilta tai kaupungin
tekemistd nopeustasomittauksista.
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® Liittymdssd ajetaan pdin punaista valoa. Tieto liittymistéd saadaan

poliisilta tai kaupungin omasta punaisia pdin ajamisen seurannasta.
Kohde on poliisin tietojen mukaan ongelmallinen (rikkeet,
valvonnan kannalta haastava paikka)

Lilkkennemaara KVL>5000 ajoneuvoa / vuorokausi

Kohde sijaitsee vdéyldlld, jossa liikennemadrdt ovat yli 5000 ajoneuvoa
vuorokaudessa. Kameravalvonnan vaikutuspotentiaali on
mahdollisimman iso, kun valvontaa kohdistetaan suureen maaréan
liikkujia.

Nopeusrajoitus

® Nopeusrajoitus 40-70 km/h
® Kohde sijaitsee vayldlld, jonka nopeusrajoitus on yleensd vahintéadn 40

km/h. 30 km/h alueilla nopeusrajoituksen noudattamista voidaan tukea
yleensd rakenteellisilla hidasteilla. Onnettomuuksien seuraukset ovat
my@ds sitd vakavammat, mitd suurempi nopeus on. Valvonnan
tehokkuus laskee nopeusrajoituksen kasvaessa

Yhdella valvontapisteella monta valvottavaa asiaa

® Monta valvottavaa asiaa: ylinopeus, punaisia pain ajaminen
® Yhdestd valvontakohteesta saadaan suurin hyéty, jos sillé voidaan

valvoa sekd nopeusrajoitusten ettd lilkennevalojen noudattamista.

Yleinen hyvaksyttavyys

® Vaylalld on useita valo-ohjaamattomia suojateita

Jalankulkijoiden ja pyérdilijdiden turvallisuuden kannalta on térkedd,
ettd ylityskohdissa noudatetaan nopeusrajoituksia. Kaikille suojateille ei
ole jarkevad rakentaa lilkennevaloja, jolloin kameravalvonta voi olla
tehokas keino hillitd ajonopeuksia ja parantaa turvallisuutta.

Vaylan varrella sijaitsee koulu/paivakoti

Kameravalvonta pyritédn sijoittamaan sinne, missa sille myos koetaan
olevan tarvetta. Myos poliisi pitdd tdrkednd, etté kohteessa on
ulkopuolinen syy valvonnalle (esim. suuri méadrd jalankulkijoita).

Valvontakohteiden yleissuunnitelma

Yleissuunnitelman kohteet on valittu siten, ettd ne noudattavat
mahdollisimman hyvin uusia sijoittamisperiaatteita. Tavoitteena on, etta
valvonta ohjaa autojen kuljettajia noudattamaan lilkkennesaantoja koko
kaupungin alueella. Yleissuunnitelman toteuttamisella tavoitellaan
ajotapojen muuttumista pitkalla aikavalilla, jotta ajonopeuksien taso
laskisi koko kaupungissa ja liikennevalojen noudattaminen parantuisi
muuallakin kuin valvottavilla katuosuuksilla.
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Yleissuunnitelman ldhtotietoja ovat olleet katuluokka, nopeusrajoitus,
liikennemaarat, onnettomuusmaarat, nykyiset suojatiet ja koulut tai
muita runsaasti jalankulkua tuottavia kohteet. Lisdksi on hyddynnetty
aikaisempia selvityksia ja valvonta- tai mittaustietoja.

Yleissuunnitelmassa on esitetty nykyiset valvontapisteet ja uudet
valvontapisteet ja -jaksot. Yleissuunnitelma valvontapisteiden alustavista
sijainneista on esitetty liitteena Yleissuunnitelma automaattisten
kameravalvontapisteiden sijainneista (piirustusnumero 20893).
Automaattivalvontakohteet jakautuvat kolmen tyyppisiin kohteisiin, joista
kiireellisyysluokka 1 on ensimmaisena toteutettava. Yksityiskohtaisempaa
suunnitelmaa kohteiden suunnittelusta ei ole viela tehty, ja tavoitteena
on kaynnistaa suunnittelu kevaalla 2020.

Uudet valvontajaksot, kiireellisyysluokka 1:

® Hervannan valtavayla
® Kangasalantie

Uudet valvontajaksot, kiireellisyysluokka 2

Messukylantie

Kalevantie

Nuolialantie

Sammon valtatie

Aitolahdentie

Nokiantie
Lempaalantie-Viinikankatu-Kalevan puistotie

Nykyiset valvontajaksot, joiden tekniikkaa uudistetaan tarpeen mukaan:

® Teiskontie (valtatie 12)
® Paasikiventie/Vaasantie (kantatie 65)
® Hatanpaan valtatie

Tampereen kaupunki toteuttaa valvontapisteet, jotka sijaitsevat
kaupungin katuverkolla. Pirkanmaan ELY-keskuksen liikennevastuualue
on ollut mukana laatimassa yleissuunnitelmaa. Valtion tieverkolle
esitettyjen kohteiden osalta Pirkanmaan ELY-keskus esittaa
automaattivalvontakohteita Vaylavirastolle, joka valtion tieverkon osalta
ohjelmoi automaattivalvontakohteiden toteuttamisen.

Automaattivalvonnan vaikutukset ajonopeuksiin ja lilkkenneturvallisuuteen

Tuoreessa VTT:n tutkimuksessa (Kokemuksia katuverkon
automaattivalvonnasta, Fanny Malin, VTT 2019) automaattisen
nopeusvalvonnan on todettu seka vahentavan onnettomuuksia etta
alentavan ajonopeuksia.
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Katsauksessa keskityttiin valvonnan vaikutuksiin ajonopeuksiin ja
liikenneonnettomuuksiin. Vertailtaessa nopeusvalvonnan toteutusta
vaikuttaisi silta, etta nopeusvalvonta kiinteilla laitteilla alentaa
keskinopeuksia enemman (5,1-8,5 km/h) kuin nopeusvalvonta
siirrettavilla laitteilla (2,3-4,4 km/h) tai laitteiden yhdistelmalla (3,2-6,6 km
/h).

Ylinopeutta ajaneiden osuus vahenee keskimaarin 30 prosenttiyksikkda
ja suurta ylinopeutta ajaneiden osuus keskimaarin 15 prosenttiyksikkoa
valvonnan vaikutuksesta. Henkilovahinko-onnettomuudet vahentyvat
noin 17-24 % ja kuolemaan tai vakavaan loukkaantumiseen johtavat
onnettomuudet noin 11-24 %.

Punavalovalvonnan vaikutuksista onnettomuuksien lukumaaraan on
kansainvalisestikin vahan ja keskendan ristiriitaisia tutkimustuloksia.
Punavalovalvonta nayttaisi lisaavan peraanajo-onnettomuuksia (3-45 %),
mutta vahentavan risteamisonnettomuuksia (17-32 %). Peraanajot ovat
tavallisesti risteamisonnettomuuksia lievempia, joten vaikutus
henkildvahinko-onnettomuuksien maaraan voi olla myodnteinen.
Yhdistetty nopeus- ja punavalovalvonta nayttaisi vahentavan
henkilévahinko-onnettomuuksien lukumaaraa (9 %). Tampereen
yleissuunnitelmassa automaattivalvontakohteiksi esitetyt
punavalovalvontakohteet valvovat myo6s ajonopeuksia.

Lilkennejarjestelman suunnitteluyksikko saa vuosittain satakunta
kuntalaispalautetta liikenneturvallisuutta ja liikennekayttaytymista
koskien. Syyna turvattomuuden tunteeseen mainitaan merkittavassa
osassa palautteita liikennekadyttaytyminen (saantdjen noudattamatta
jattaminen) ja korkeat ajonopeudet.

Yleissuunnitelman toteuttaminen

Kaupunki vastaa valvontapisteiden hankintaan ja asennukseen liittyvista
kustannuksista katuverkolla. Poliisi vastaa kameroiden hankinnasta,
niiden siirtamisesta seka valvonnan suorittamisesta. Uuden
valvontapisteen kustannuksiksi asennuksineen on arvioitu noin 10-15000
euroa/valvontapiste. Yleissuunnitelman kohteet on tavoitteena toteuttaa
vuosina 2020-2024 investointiohjelman puitteissa.

Tiedoksi

kapa/lisu, raksa, Sisa-Suomen Poliisi/ Jari Nakki, Sisa-Suomen Poliisi/ Kari
Lehtonen, Sisa-Suomen Poliisi/kirjaamo, Pirkanmaan ELY/Roosamari
Leppala

Kokouskasittely
Aleksi Jantti ehdotti, etta asia jatetaan pdydalle. Ossi Aho kannatti
ehdotusta.

Lautakunta paatti yksimielisesti, etta asia jatetaan poydalle.

Liitteet
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1 Liite Yla 28.1.2020 Yleissuunnitelma automaattisten
kameravalvontapisteiden sijainneista
2 Liite Yla 28.1.2020 Yleissuunnitelma, taulukko

Nahtavilldolo ja tiedoksianto asianosaiselle

Nahtaville 14.2.2020

www.tampere.fi

Paatods on lahetetty sahkdpostilla 14.2.2020

Muutoksenhakuviranomainen
Yhdyskuntalautakunta

Tampere
14.02.2020

Jonna Koivumaki
Hallintosihteeri
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Oikaisuvaatimus
831

Oikaisuvaatimusohje
Oikaisuvaatimusohje

Tahan paatdkseen tyytymaton voi tehda kirjallisen oikaisuvaatimuksen.
Oikaisuvaatimusoikeus

Oikaisuvaatimuksen saa tehda se, johon paatds on kohdistettu tai jonka oikeuteen,
velvollisuuteen tai etuun paatos valittdmasti vaikuttaa (asianosainen) seka kunnan
jasen.

Kuntien yhteisen toimielimen paatokseen saa oikaisuvaatimuksen tehda myds
sopimukseen osallinen kunta ja sen jasen.

Oikaisuviranomainen

Oikaisua haetaan paatdsotteessa mainitulta muutoksenhakuviranomaiselta.
Oikaisuvaatimus tulee toimittaa osoitteella:

Tampereen kaupunki

Kirjaamo

Aleksis Kiven katu 14-16 C, PL 487

33101 Tampere

Oikaisun voi lahettaa my®ds virallisen sahkdisen asioinnin lomakkeella http://www.
tampere.fi/asiointi/ tai sahkopostilla kirjaamo@tampere.fi

Tampereen kaupunki ei vastaa sahkopostilla Idhetetyn oikaisuvaatimuksen
tietoturvallisuudesta.

Oikaisuvaatimusaika
Oikaisuvaatimus on tehtava 14 paivan kuluessa paatoksen tiedoksisaannista.
Tiedoksisaanti

Kunnan jasenen katsotaan saaneen paatoksesta tiedon seitseman paivan kuluttua
siita, kun poytakirja on nahtavana yleisessa tietoverkossa. Asianosaisen katsotaan
saaneen paatdksesta tiedon, jollei muuta naytetd, 7 paivan kuluttua kirjeen
lahettamisesta, 3 padivan kuluttua sahkopostin [ahettamisesta, saantitodistuksen
osoittamana aikana tai erilliseen tiedoksisaantitodistukseen merkittyna aikana.
Tiedoksisaantipdivaa tai sita paivaa, jona paatds on asetettu nahtavaksi, ei lueta
madraaikaan. Jos maaraajan viimeinen paiva on pyhapaiva, itsenaisyyspaiva,
vapunpaiva, joulu- tai juhannusaatto tai arkilauantai, saa tehtavan toimittaa
ensimmaisena arkipaivana sen jalkeen.

Oikaisuvaatimus
Oikaisuvaatimuksesta on kaytava ilmi vaatimus perusteineen.

Oikaisuvaatimus on toimitettava oikaisuvaatimusajan kuluessa
oikaisuvaatimusviranomaiselle. Oikaisuvaatimuksen tulee olla perilla



Tampere Ote poytakirjasta 3/2020 10(10)
Yhdyskuntalautakunta 11.02.2020

Asiakirja on sahkoisesti allekirjoitettu paatoksentekojarjestelmassa.

oikaisuvaatimusajan viimeisena paivana ennen viraston aukioloajan paattymista klo
15.45 mennessa. Oikaisuvaatimuksen |ahettaminen postitse tai sahkoisesti tapahtuu
lahettajan omalla vastuulla.



